
ABSCHLUSSPRÄSENTATION 
10. UND 11.06.2026 
Programm

FORSCHEN, 
ENT WICKELN,  

ERPROBEN

Aldenhoven Testing Center
10:00–17:00 Uhr

www.stadtup-online.de

13:00–13:30	� Reconstructing scenarios for training and testing 
autonomous vehicles

	� Dr. Holger Banzhaf und Johannes Meier, DeepScenario GmbH

13:40–14:10	� Escaping the Log: Bridging End-to-End Driving and 
Closed-Loop Simulation with GenAI

��	 Prof. Dr. Fabian Flohr, Hochschule München

14:20–14:50	� Begriffsverständnis Teleoperation: STADT:up Arbeits-
kreis zur Abgrenzung von Telefahren und Teleassistenz

	 Lena Plum, Bundesanstalt für Straßen- und Verkehrswesen (BASt)

15:00–15:30	� Teleoperation autonomer Fahrzeuge aus der Human-
Factors-Perspektive

	 Dr. Michael Oehl, Deutsches Zentrum für Luft- und Raumfahrt (DLR)

15:40–16:10	� Estimating Driver Trust and Comfort in Autonomous  
Vehicles using Machine Learning on Multimodal 
Signals  Aditi Bhalla, AUMOVIO SE

Fachvorträge

Die Projektpartner

STADT:up Projektbüro / WES Office
Henriettenstraße 60, 73230 Kirchheim unter Teck
Tel. +49 7021 9781-81, info@stadtup-online.de, www.stadtup-online.de

Kontakt

  9:00	 Registrierung

10:00	 Begrüßung und Grußworte

10:15	 Vorträge

	 Das Projekt STADT:up im Überblick
	 Dr. Lutz Bürkle, Robert Bosch GmbH

	� Die Ergebnisse der fünf Teilprojekte:  

	 Umgebung und Kontext
	 Dr. Alexander Nagel, Valeo 

	 Situationsanalyse und Planung
	 Prof. Dr. Fabian Flohr, Hochschule München 

	 Human Factors
	� Stephan Cieler, AUMOVIO Germany GmbH

	 Automatisiertes Fahren
	 Marius Dähling, Mercedes-Benz AG

	 Perspektiven urbaner Mobilität
	 Prof. Dr. Klaus Bengler, TU München

	
11:40	 Ausblick auf das Tagesprogramm

	
ab 11:45	 Ausstellung und Fahrdemonstrationen 
	 (durchgehend)

	
12:00–14:30	 Lunchbuffet

	
13:00–16:10	 Wissenschaftliche Fachvorträge 
	 (Vortragsraum)

	
17:00	 Ende der Veranstaltung

Programm
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Demonstrationsfahrten

Station 1 	 TU Chemnitz, Valeo

Station 2 	 Mercedes-Benz, Universität Ulm

Station 3	 Aumovio

Station 4 	 Bosch, Hochschule München

Station 5	 Aptiv, Cariad

Station 6	 BASt, Bosch, Opel


